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ブレーキ接続要領と制動遅れ時間

ブレーキ付ギヤードモータは、ブレーキ接続方法によって、ブレーキ制動遅れ時間（電源をOFFしてからブレーキが作動を

始めるまでの時間）が変わります。

用途に応じて最適な接続を行って下さい。

●なお、三相ブレーキ付0.1～0.4kWは同時切りで結線して出荷しておりますので、ご注意下さい。

（注）１. 図中※は、接続リード線を示します。必ずU-B２（上段）に接続してください。また、別切り時は必ず取り外してください。 
　　　２. 別切り及び直流切り（早切り）時には、端子台の接続導体を接続方法に応じて上図により取り外してください。 
　　　３. ０.１kW～３.７kWの端子台は上下２段となっております。モータ及びブレーキ電源の配線は、必ず上図に示す上段の端子ね 
　　　　  じと接続してください。下段に接続されるとブレーキが解放しなくなりますのでご注意ください。 
　　　４. 上図は一例として三菱電機製モータの場合を表記しています。 
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JA・JB-G（ベベルギヤボックス付）外形寸法表

標準寸法心出し時間が短縮できます。カップリングが省略
できます。
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入力軸詳細 

U（押上形） 

D（引上形） 

型番 025 050 075 100 150 200
A 
AB 
AC 
BA 
BC 
HL 
HG 
M 
N 
HS 
U 
T 
V 
I

315
110
110
165
60
45
52
96
150
30
15
5

25

345
110
125
165
60
50
52
120
195
30
18
6

25

435
145
160
220
80
60
83
140
235
40
22
6

35

472.5
150

172.5
225
80
70
83
165
285
45
28
8

38

535
170
200
280
105
80

103
180
305
50
32
10

43

560
170
215
280
105
90

103
180
305
50
32
10

43
17 0
－0.13 20.5 0

－0.13 24.5 0
－0.13 31 0

－0.3 35 0
－0.3 35 0

－0.3

注）1.ジャッキ据え付け面よりギャボックス下部が低いため、据付
け時には注意して下さい。 

　　2.ギヤボックスの減速比は1：1です。 
　　3.ギヤはスパイラルベベルを使用しています。 
　　4.トラベリングナット形（JTA・JTB）にも適用します。 
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軸配置

A1 B1 C1 D1

E1 F1 G1 H1

I1 J1 K1 L1

A2 B2 C2 D2

E2 F2 G2 H2

I2 J2 K2 L2
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型番 形式 モータ容量 Ａ Ｂ Ｃ Ｄ
P60 60W 220（247） 80 140（167） 120（147）
P90 90W 235（262） 80 155（182） 135（162）
P60 60W 225（252） 85 140（167） 120（147）
P90 90W 240（267） 85 155（182） 135（162）

005
010

型番005及び010・モータユニット付能力表

注1.（ ）内は寸法は、ブレーキ付モータの場合を示します。
2.ボールねじは、台形ねじと異なり、セルフロック機能がありませんので駆動源としてブレーキモータを使用して下さい。

20

2-φ9キリ 

CB
A

80

□
90

50

D65

55 10

12

□
60

モータユニット外形寸法表

機種 型番 型式 

減速比H

周波数50HZ 
（1200rpm） 

作動速度 
（㎜/min） 

荷重 
（kN） 

作動速度 
（㎜/min） 

荷重 
（kN） 

作動速度 
（㎜/min） 

荷重 
（kN） 

作動速度 
（㎜/min） 

荷重 
（kN） 

周波数60HZ 
（1450rpm） 

周波数50HZ 
（1200rpm） 

周波数60HZ 
（1450rpm） 

減速比L

モータ 
容量 
（W） 

JA 
JTA

JB 
JTB

005 

010 

005 

010

P60�
P90�
P60�
P90�
P60�
P90�
P60�
P90

60�
90�
60�
90�
60�
90�
60�
90

1000�
1000�
1000�
1000�
1000�
1000�
1000�
1000

0.5�
0.9�
0.5�
0.9�
1.5�
2.7�
1.3�
2.5

1208�
1208�
1208�
1208�
1208�
1208�
1208�
1208

0.4�
0.8�
0.3�
0.7�
1.2�
2.1�
0.9�
1.9

333�
333�
333�
333�
333�
333�
333�
333

402�
402�
402�
402�
402�
402�
402�
402

1.5�
2.5�
1.2�
2.2�
2.7�
5.0�
3.2�
5.9

1.1�
2.0�
0.8�
1.7�
3.7�
5.0�
2.3�
4.6

注）モータは三相インダクション形AC200V、4Pを標準とします。
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005
010

型番 形式 モータ容量 Ａ Ｂ Ｃ Ｄ

GP601 60W 260（287） 80 180（207） 160（187）

GP601 60W 265（292） 85 180（207） 160（187）
GP901 90W 280（307） 85 195（222） 175（202）

型番005及び010・ギヤモータユニット付能力表

20

2-φ9キリ 

CB
A

80

□
90

50

D65

55 10

12

□
60

ギヤードモータユニット外形寸法表

注）1.（ ）内は寸法は、ブレーキ付モータの場合を示します。
注）2.ボールねじは、台形ねじと異なり、セルフロック機能がありませんので駆動源としてブレーキモータを使用して下さい。

機種 型番 型式 

減速比H

周波数50HZ 
（1200rpm） 

作動速度 
（㎜/min） 

荷重 
（kN） 

作動速度 
（㎜/min） 

荷重 
（kN） 

作動速度 
（㎜/min） 

荷重 
（kN） 

作動速度 
（㎜/min） 

荷重 
（kN） 

周波数60HZ 
（1450rpm） 

周波数50HZ 
（1200rpm） 

周波数60HZ 
（1450rpm） 

減速比L

モータ 
容量 
（W） 

JA 
JTA

JB 
JTB

005

010

005
010

GP601�
GP601�
GP901�
GP601�
GP901

減速比 

10�
10�
10�
10�
10

60�
60�
90�
60�
90

100�
100�
100�
100�
100

5�
5�

10�
5�

10

120�
120�
120�
120�
120

5 �
5 �
8.5�
5 �

10

33�
33�
33�
33�
33

40�
40�
40�
40�
40

5�
5�

10�
5�

10

5�
5�

10�
5�

10

注）モータは三相インダクション形AC200V、4Pを標準とします。
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型番005及び010用ギヤボックスユニット（G）外形寸法表

●型番005及び010ジャッキの据付けと、ギャボックスユニットの据付けは個々に行って下さい。（一体形ではありません）

●ギヤードモータの据え付けは、付属のアジャストボルトを使用してジャッキとの心出しを行って下さい。（心出し精度は、

0.1㎜以内にして下さい。）

●使用方法はジャッキの入力軸を中空穴に差し込んで下さい。

AC

70 70

60
50

H
s

R

B
A

30

40

140

40±0.1

60

T1JS9 Th9

V
1 V

2 -φ9キリ 
60

φUh7

40

20
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40E

入力軸 φU
F8

φ
Uh
7　0
 

―0
.1

＋0
.1

　 

　0
 

 

中空軸 

中空軸詳細 入力軸詳細 

型番 形式 AC BA E HS U T V R T1 V1
005 G25 110 105 70 20 11 4 12.5 17 4 12.8
010 G32 115 110 75 25 14 5 16 23 5 16.3

注）中空軸の深さはHS寸法と同じです。

取付方法
据付方法
●ギヤードモータの据え付けは、付属のアジャストボルトを使用してジャッキとの心出しを行って下さい。

（心出し精度は、0.1㎜以内にして下さい。）

5050

20

M8×50六角ボルト、ナット付属 M8×85六角ボルト、ナット付属 

30
40

12

B
E 80
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例A  2台の連結運転に最適

例Ｃ モジュール化Ⅱ

ギャボックスユニット 

ギャモータユニット 

ジャッキ 

モータユニット 

ギャボックスユニット 

ジャッキ 

ギャモータユニット 

ジャッキ 

ギヤボックスユニット 

クレビス金具 

トラニオン金具 

型番005及び010ジャッキ・システム例

マキシ_33-34折-E64-E77  06.5.15 4:52 PM  ページ 76



ジ
ャ
ッ
キ

E-77

型番005及び010ジャッキ・モータ仕様・接続図

接続

モータ仕様

電 源  

保 護 方 式  

容 量  

絶 縁 等 級  

電 圧  

周 波 数  

制 動 方 式  

電 源  

電 流  

制動トルク 

無励磁制動形 

AC100/200V（半波整流 DC45/90V） 

0.2/0.1A�

0.5Nm

容 量  

60W�

90W

三相 2 0 0 V  

0.65�

0.90

50Hz 

1200�

1200

60Hz 

1450�

1450

三　相 

IP20 

60・90W 

E　種 

200V�

50/60Hz

標準仕様 

ブレーキ特性 

AC三相ブレーキなし AC三相ブレーキ付 

モータ特性 

定格電流値（A） 定格回転数（rpm） 

M

赤 

白 

黒 

（U）�

（V）� CW

CW

（W）�

（U）�

（V）�

（W）�

M3φ 
200V

3φ 
200V

赤 

白 

白 

白 

黒 

STOP

RUN

※回転方向は、モータ出力軸から見た回転方向です。
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