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GEARD MOTORGEARD MOTOR

特長　Character
●小型・軽量
ギヤードモータ専用モータとして、
小型化を実現

●静かな運転
二分割形本体ケースの採用により、加
工、組立精度の向上
歯車のかみ合い音の低減を実現
制振鋼板製フアンカバーの採用により、
低騒音化を実現
ブレーキの吸引音低減を実現
ブレーキにフアンライニング方式と、
制振鋼板製可動鉄心を採用

●自在方向取付
高級グリースを使用
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項　　目
保 護 構 造
電 圧 ・ 周 波 数
極 数
定 格
絶 縁
ブ レ ー キ 形 式
ブ レ ー キ ト ル ク
潤 滑 方 式
封 入 グ リ ー ス
口 出 線 方 式
周 囲 温 度
温 度 上 昇 限 度
塗 装 色
付 属 品
出 力 軸
電 源 装 置

仕　　様
屋内形
単相（100V 50／60Hz） 三相（200／200／220V  50／60／60Hz）
4P
連続
E種（0.1～0.75kW） B種（1.5・2.2kW）
直流スプリング制動方式（電源装置内蔵・手動解放は出来ません）（手動開放レバー付はオプション）
150%以上 (対50Hzモータ定格トルク）、（但し、0.1kWは300％）
グリース潤滑（グリースを充填して出荷しています）
日本石油パイロノックユニバーサル000号（極圧添加剤入りウレア系）
端子箱・端子台方式（出力軸より見て左側取付）
－15～40℃（結露のないこと）
周囲温度＋75℃（0.1～0.4kW）＋80℃（0.75～2.2kW）
P13-747（マンセル5B7/6）薄い空色
出力軸・軸端キー（JIS B 1301-1996）
軸端ねじ加工
半波整流早切りサージ吸収形（端子箱に内蔵・・・0.1～0.75kW）

▼

シ

リ

ー

ズ

名
▼

モ

ー

タ

相

数
▼

ブ

レ

ー

キ
▼

取

付
▼

モ

ー

タ

容

量
▼

減

速

比
▼

種

別

GE T B L 020 160 H4

●●
3：1
25：1
160：1

003
025
160

●

0.1kW
0.2kW
0.4kW
0.75kW
1.5kW
2.2kW

010
020
040
075
150
220

呼び形式

主仕様

－ － －
脚取付L●

ブレーキなし
ブレーキ付

N
B

●
単相モータ
三相モータ

S
T

標準品

準標準品
項　　目

保 護 構 造
電 圧 ・ 周 波 数
イ ン バ ー タ 対 応
ブ レ ー キ ト ル ク
端 子 箱 取 付 方 式
手 動 開 放 装 置

仕　　様
屋外形（単相は屋内形のみ）
単相（200V 50／60Hz）三相（400V級 50Hz 400V級 60Hz）
インバータ駆動専用（0.4～2.2kW）
100％以上（50Hz時）
出力軸より見て右側取付
手動開放レバー

インバータ駆動専用ギヤードモータ
項　　目

モ ー タ 容 量 k W
電 動 機 の 種 類
極 数
保 護 形 式
電 源
絶 縁 の 種 類
温 度 上 昇 限 度

仕　　様
0.4 0.75 1.5 2.2
三相電動機
4P
全閉外扇形
200／200／220V 50／60／60 Hz
E種
周囲温度＋75℃（最高115℃）
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機種構成・出力軸軸端タップ加工寸法

機種構成

出力回転数rpm
50Hz 300 150 100 75 60 50 37.5 30 25 18.8 15 12.5 9.4 7.5
60Hz 360 180 120 90 72 60 45 36 30 22.5 18 15 11.3 9

機種 モータ容量
kW 相数

単相

三相

単相

三相

0.1
0.2
0.4
0.1
0.2
0.4
0.75
1.5
2.2
0.1
0.2
0.4
0.1
0.2
0.4
0.75
1.5
2.2

始動形式
または冷却方式 5 10 15 20 25 30 40 50 60 80 100 120 160 200

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ─ ─ ─
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ─ ─ ─ ─ ─ ─
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ─ ─ ─
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ─ ─ ─ ─ ─ ─

分相始動　全閉外扇形

分相始動　全閉外扇形

直入れ　全閉自冷形

コンデンサ始動コンデンサラン
全閉外扇形

コンデンサ始動コンデンサラン
全閉外扇形

直入れ　全閉自冷形

直入れ　全閉外扇形

直入れ　全閉外扇形

脚
取
付

脚
取
付

ブ
レ
ー
キ
付

出力軸軸端タップ加工寸法

出力軸軸端 
タップ加工 

φS

モータ出力
減速比

出力軸軸径
タップ寸法 タップ深さ

kW φS㎜

0.1

0.2

0.4

0.75

1.5

2.2

3～ 50 16 M6 10
60～100 19 M6 10
120～200 22 M8 12
3～ 30 16 M6 10
40～ 50 19 M6 10
60～100 22 M8 12
120～200 28 M8 12
3～ 30 19 M6 10
40～ 50 22 M8 12
60～100 28 M8 12
120～200 32 M8 12
3～ 30 22 M8 12
40～ 50 28 M8 12
60～100 32 M8 12
120～200 40 M8 12
3～ 30 32 M8 12
40～ 50 32 M8 12
60～100 40 M8 12
3～ 30 32 M8 12
40～ 50 40 M8 12

500
600

3
○
○
○
○
○
○
○
○
○
○
○
○
○
○
○
○
○
○

呼　称　減　速　比
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型番選定

選定に際して
１］荷重係数について

荷重の種類、運転時間、起動停止の頻度、荷重変動の激

しい場合、などの条件に応じて荷重係数表より荷重係数

を選定して等価入力容量または、等価出力トルクを求め

て下さい。

2］オ－バ－ハングロ－ドについて

2-1）オ－バ－ハングロ－ド（OHL）とは

オ－バ－ハングロ－ドとは、軸に作用する懸垂荷重

のことで減速機を選定する場合には必ず検討する必

要があります。

通常、負荷トルクを回転体（スプロケット、プ－リ等）

の半径で除した値がオ－バ－ハングロ－ド（OHL）で

す。

2-2）等価許容オ－バ－ハングロ－ドの計算

カタログ表示のオ－バ－ハングロ－ドの許容値は、

出力軸の中心に荷重が作用したものと仮定して計算

しています。

故に、荷重の作用点が中心でない場合はカタログの

許容値が変わりますので選定手順の中の式及び表を

用いて等価許容オ－バ－ハングロ－ドを求めて下さ

い。

2-3）オ－バ－ハングロ－ド係数について

減速機と被動機とを間接駆動する場合は，連結要素

の種類によってオ－バ－ハングロ－ド係数

を別表より選定してオ－バ－ハングロ－ドを求めて

下さい。

R’/R 修正係数
0.75 1.08
1.0 1.0
1.25 0.9
1.5 0.8

駆動方式による修正係数
駆 動 方 式 修正係数
単列チェイン 1.0
複列チェイン 1.25
V ベ ル ト 1.5
平 ベ ル ト 2.5
歯　　　　車 1.25

ラ
ジ
ア
ル
荷
重
作
用
点
 

軸
中
央
 

荷重位置ができるだけ出力軸の 

根元側にくるように取付けて下 

さい。 

R’

R

修正許容ラジアル荷重 ＝ ×許容ラジアル荷重
作用位置修正係数

駆動力法による修正係数



500.0 600.0 3 3.05 1.7 1.5 690 3
300.0 360.0 5 4.90 2.9 2.5 690 4
150.0 180.0 10 9.93 5.9 4.9 690 8
100.0 120.0 15 14.81 8.8 7.4 735 13

75.0 90.0 20 20.08 11.3 9.5 1030 17
60.0 72.0 25 23.85 14.2 11.8 1180 21
50.0 60.0 30 28.88 17.2 14.2 1180 25
37.5 45.0 40 37.92 22.6 19.1 1230 25
30.0 36.0 50 47.32 27.5 23.5 1280 25
25.0 30.0 60 58.98 33.4 27.5 1620 30
18.8 22.5 80 80.05 45.1 37.2 1670 30
15.0 18.0 100 95.44 55.9 47.1 1720 30
12.5 15.0 120 114.05 66.8 55.9 2350 60

9.4 11.3 160 151.67 90.3 75.5 2350 60
7.5 9.0 200 168.76 112.0 94.2 2350 60

500.0 600.0 3 3.05 3.5 2.9 690 3
300.0 360.0 5 4.90 5.9 4.9 690 4
150.0 180.0 10 9.93 11.8 9.8 690 8
100.0 120.0 15 14.81 17.7 14.7 880 13

75.0 90.0 20 20.08 23.5 19.6 1180 17
60.0 72.0 25 23.85 29.4 24.5 1180 21
50.0 60.0 30 28.88 33.4 29.4 1230 25
37.5 45.0 40 41.07 43.2 39.2 1570 30
30.0 36.0 50 48.96 58.9 49.1 1620 30
25.0 30.0 60 60.54 68.7 57.9 2350 50
18.8 22.5 80 80.50 92.2 76.5 2350 50
15.0 18.0 100 89.57 115.0 95.2 2350 50
12.5 15.0 120 112.29 138.0 116.0 2650 50

9.4 11.3 160 148.08 183.0 153.0 2700 50
7.5 9.0 200 182.78 230.0 191.0 2750 50

500.0 600.0 3 2.93 6.7 5.6 690 3
300.0 360.0 5 5.03 12.8 10.3 690 5
150.0 180.0 10 9.80 24.5 20.6 1370 10
100.0 120.0 15 14.44 36.3 30.4 1470 15

75.0 90.0 20 19.60 48.1 40.2 1570 20
60.0 72.0 25 25.73 60.8 50.0 1620 25
50.0 60.0 30 28.51 69.7 60.8 1770 30
37.5 45.0 40 38.89 94.2 78.5 2350 50
30.0 36.0 50 44.12 119.0 99.1 2350 50
25.0 30.0 60 61.95 140.0 118.0 2550 50
18.8 22.5 80 81.69 187.0 156.0 2650 50
15.0 18.0 100 100.84 234.0 195.0 2750 50
12.5 15.0 120 112.93 284.0 236.0 2920 70

9.4 11.3 160 154.00 375.0 313.0 3920 70
7.5 9.0 200 192.40 471.0 392.0 3920 70
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定格伝達能力

出力軸許容トルク・オーバーハングロード（OHL）

モータ容量
出力軸回転数 出力軸許容トルク 出力軸許容
rpm 呼称減速比 N・m OHLkW

50Hz 60Hz 50Hz 60Hz N

0.1

0.2

0.4

実減速比
出力軸許容
スラスト荷重
（N）



500.0 600.0 3 2.88 14.0 11.0 980 5
300.0 360.0 5 4.86 23.5 19.6 980 8
150.0 180.0 10 10.00 47.1 39.2 1470 17
100.0 120.0 15 14.54 69.7 57.9 1570 25

75.0 90.0 20 19.44 92.2 76.5 1770 33
60.0 72.0 25 22.95 115.0 95.2 1960 42
50.0 60.0 30 30.60 133.0 114.0 2160 50
37.5 45.0 40 37.15 180.0 149.0 2650 50
30.0 36.0 50 45.86 223.0 185.0 2750 50
25.0 30.0 60 55.82 273.0 228.0 3920 70
18.8 22.5 80 76.12 351.0 299.0 3920 70
15.0 18.0 100 95.11 439.0 366.0 3920 70
12.5 15.0 120 113.20 541.0 476.0 6670 120
9.4 11.3 160 157.42 703.0 586.0 6970 120
7.5 9.0 200 174.91 770.0 741.0 7060 120

500.0 600.0 3 2.96 27.0 22.0 1960 7
300.0 360.0 5 4.93 46.1 38.3 1960 12
150.0 180.0 10 9.57 92.2 76.5 2450 23
100.0 120.0 15 14.49 140.0 117.0 2940 35

75.0 90.0 20 20.31 186.0 155.0 3430 47
60.0 72.0 25 24.80 230.0 193.0 4220 58
50.0 60.0 30 27.72 273.0 227.0 4900 70
37.5 45.0 40 39.27 362.0 301.0 3920 70
30.0 36.0 50 49.07 447.0 373.0 3920 70
25.0 30.0 60 58.42 538.0 439.0 5890 120
18.8 22.5 80 81.24 711.0 594.0 6180 120
15.0 18.0 100 90.27 770.0 744.0 6380 120

500.0 600.0 3 2.96 39.0 33.0 2160 7
300.0 360.0 5 4.89 68.7 56.9 2160 12
150.0 180.0 10 9.57 137.0 115.0 3140 23
100.0 120.0 15 14.71 204.0 170.0 2530 35

75.0 90.0 20 18.93 278.0 231.0 3830 47
60.0 72.0 25 25.45 333.0 278.0 4120 58
50.0 60.0 30 28.50 399.0 333.0 4410 70
37.5 45.0 40 41.91 523.0 437.0 6970 120
30.0 36.0 50 46.57 668.0 556.0 7060 120
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出力軸許容トルク・オーバーハングロード（OHL）

モータ容量
出力軸回転数 出力軸許容トルク 出力軸許容
rpm 呼称減速比 N・m OHLkW

50Hz 60Hz 50Hz 60Hz N

0.75

1.5

2.2

実減速比
出力軸許容
スラスト荷重
（N）

※表の出力軸回転数は、選定用の概ね回転数です。モータのすべりや実減速比によって若干異なります。
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ブレーキ主仕様・端子箱

ブレーキ主仕様

モータ容量
定格制動トルク ブレーキコイル概略電流（A）

N・m 50Hz 60Hz 200V 200V 220VkW
（%） （%） 50Hz 60Hz 60Hz

1.91 300 360 0.16 0.16 0.17
1.91 150 180 0.16 0.16 0.17
3.82 150 180 0.27 0.27 0.30
7.16 150 180 0.27 0.27 0.30

14.30 150 180 0.42 0.42 0.46
21.0 150 180 0.42 0.42 0.46

0.1
0.2
0.4
0.75
1.5
2.2

注意
ブレーキリード線には、赤色の絶縁付き圧着端子がついて

います。結線を変更する時は、モータのリード線と間違わ

ないようにご注意下さい。

1）インバータ駆動または入力電源を制御する場合は、ブレ

ーキをインバータなどの電源側（別切り）に接続して下さ

い。

2）1.5kW・2.2kWは400V級の場合のみ、接点保護および

サージ電圧の低減のために抵抗器が必要です。この時、

ブレーキの制動遅れ時間が少し長くなります。

3）制動遅れ時間は、負荷仕様およびブレーキトルクなどに

より多少変化します。

4）モータ回路に力率改善用のコンデンサを挿入する場合は、

必ず別切り回路にして下さい

（但し、インバータ駆動時は、力率改善用コンデンサは

挿入できません。）切時の接点は、DC200V、DC11級

（L/R=100ms）での電流で選定して下さい。

抵抗器
モータ出力kW 抵抗器仕様

1.5～2.2 3.5kΩ 40W

端子箱

0.1～0.4kW　ブレーキなし 

0.75～2.2kW　ブレーキなし 

0.1～0.4kW　ブレーキ付 

0.75～2.2kW　ブレーキ付 
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ブレーキ接続要領と制動遅れ時間

ブレーキ付ギヤードモータは、ブレーキ接続方法によって、ブレーキ制動遅れ時間（電源をOFFしてからブレーキが作動を

始めるまでの時間）が変わります。

用途に応じて最適な接続を行って下さい。

●なお、三相ブレーキ付0.1～0.4kWは同時切りで結線して出荷しておりますので、ご注意下さい。
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（0.1kW、0.2kW）外形寸法図脚 取 付
単 相

■掲載図面に該当する定格伝達能力表はD-5ページをご覧ください。
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60 37
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■質量/6.6kg 010H4

φ
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深さ12
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24 24
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■質量/8.8kg010H4

15 8
0-
0.
5
0 12
7.
5

2424
62.5 62.5
145

87

10
8

25
28

292

73 42.5
98

18

4－φ10

φ
19
公
差
h6

6

6

3.5

1－M6ネジ 
深さ10

■質量/7.3kg 010H4

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30 40 50

60/72 50/60 37.5/45 30/36

3
500/600

減 速 比
回転数（rpm）

120 160 200
12.5/15 9.4/11.3 7.5/9

減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18
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87 100

12 70
-0
.50 11
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■質量/8.3kg020H4

φ
22
公
差
h6

6

6

3.5

1－M8ネジ 
深さ12

87 100

15 8
5-
0.
5
0 13
1

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

10
8

32
36

338

20

93 50
117

■質量/10.5kg020H4

φ
19
公
差
h6

6

6

3.5

1－M6ネジ 
深さ10

87 100

15 8
0-
0.
5
0 12
7.
5

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

10
8

25
28

312

18

73 42.5
98

■質量/9.0kg020H4
φ
28
公
差
h6

7

8

4

1－M8ネジ 
深さ12

87 100

18
10
5-
0.
5
0 16
0

28 28
70 70
165

4－φ12

10
8

36
42

352

26

110 57.5
137

■質量/11.6kg020H4

ギ
ヤ
ー
ド
モ
ー
タ

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30

60/72 50/60

3
500/600

減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）

40 50
37.5/45 30/36

減 速 比
回転数（rpm）

120 160 200
12.5/15 9.4/11.3 7.5/9



ギ
ヤ
ー
ド
モ
ー
タ

D-11

（0.4kW）外形寸法図脚 取 付
単 相

■掲載図面に該当する定格伝達能力表はD-5ページをご覧ください。

φ
19
公
差
h6

6

6

3.5

1－M6ネジ 
深さ10

93 106

15 8
0-
0.
5
0 12
7.
5

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

12
0

25
28

329

18

73 42.5
98

■質量/10.5kg040H4

φ
28
公
差
h6

7

8

4

1－M8ネジ 
深さ12

93 106

18
10
5-
0.
5
0 16
0

28 28
70 70
165

4－φ12

12
0

36
42

369

26

110 57.5
137

■質量/13.5kg040H4

φ
22
公
差
h6

6

6

3.5

1－M8ネジ 
深さ12

93 106

15 8
5-
0.
5
0 13
1

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

12
0

32
36

354

20

93 50
117

■質量/13.1kg040H4
φ
32
公
差
h6

8

10 5

1－M8ネジ 
深さ12

93 106

18

19
5 23
0

30 30
87.5 87.5

200

4－φ12

12
0

45
50

395

30

135 65
161

12
5-
0.
5
0

■質量/25.0kg040H4

減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）

40 50
37.5/45 30/36

減 速 比
回転数（rpm）

120 160 200
12.5/15 9.4/11.3 7.5/9

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30

60/72 50/60

3
500/600



ギ
ヤ
ー
ド
モ
ー
タ

D-12

φ
16
公
差
h6

5

5

3

1－M6ネジ 
深さ10

87

12 70
-0
.50 11
2

21.5 21.5
57 57
130

4－φ7

10
5

24
25

215

60 37
80

15
■質量/5.1kg010H4

φ
22
公
差
h6

6

6

3.5

1－M8ネジ 
深さ12

87

15 8
5-
0.
5
0 13
1

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

10
5

32
36

256

93 50
117

20

■質量/7.3kg010H4

φ
19
公
差
h6

6

6

3.5

1－M6ネジ 
深さ10

87

15 8
0-
0.
5
0 12
7.
5

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

10
5

25
28

230

18

73 42.5
98

■質量/5.8kg010H4

（0.1kW）外形寸法図脚 取 付
三 相

■掲載図面に該当する定格伝達能力表はD-5ページをご覧ください。

減 速 比
回転数（rpm）

120 160 200
12.5/15 9.4/11.3 7.5/9

減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30 40 50

60/72 50/60 37.5/45 30/36

3
500/600



D-13

（0.2kW、0.4kW）外形寸法図脚 取 付
三 　 相

■掲載図面に該当する定格伝達能力表はD-5ページをご覧ください。

φ
16
公
差
h6

5

5

3

1－M6ネジ 
深さ10

87

12 70
-0
.50 11
2

21.5 21.5
57 57
130

4－φ7

10
8

24
25

240

15

60 37
80

■質量/6.3kg020H4

φ
22
公
差
h6

6

6

3.5

1－M8ネジ 
深さ12

87

15 8
5-
0.
5
0 13
1

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

10
8

32
36

281

93 50
117

20

■質量/8.5kg020H4

87

φ
19
公
差
h6

6

6

3.5

1－M6ネジ 
深さ10

15 8
0-
0.
5
0 12
7.
5

2424
62.5 62.5
145

4－φ10

10
8

25
28

255

18

73 42.5
98

■質量/7.0kg020H4
φ
28
公
差
h6

7

8

4

1－M8ネジ 
深さ12

87

18
10
5-
0.
5
0 16
0

28 28
70 70
165

4－φ12

10
8

36
42

296

26

110 57.5
137

■質量/9.6kg020H4

ギ
ヤ
ー
ド
モ
ー
タ

減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）

40 50
37.5/45 30/36

減 速 比
回転数（rpm）

120 160 200
12.5/15 9.4/11.3 7.5/9

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30

60/72 50/60

3
500/600



D-14

φ
19
公
差
h6

6

6

3.5

1－M6ネジ 
深さ10

93

15 8
0-
0.
5
0 12
7.
5

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

12
0

25
28

277

18

73 42.5
98

■質量/8.5kg040H4

φ
28
公
差
h6

7

8

4

1－M8ネジ 
深さ12

93

18
10
5-
0.
5
0 16
0

28 28
70 70
165

4－φ12

12
0

36
42

317

26

110 57.5
137

■質量/11.1kg040H4

φ
22
公
差
h6

6

6

3.5

1－M8ネジ 
深さ12

93

15 8
5-
0.
5
0 13
1

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

12
0

32
36

302

20

93 50
117

■質量/10.0kg040H4
φ
32
公
差
h6

8

10 5

1－M8ネジ 
深さ12

93

18

19
5 23
0

12
5-
0.
5
0

30 30
87.5 87.5

200

4－φ12

12
0

45
50

343

30

135 65
161

■質量/23.0kg040H4

ギ
ヤ
ー
ド
モ
ー
タ

減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）

40 50
37.5/45 30/36

減 速 比
回転数（rpm）

120 160 200
12.5/15 9.4/11.3 7.5/9

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30

60/72 50/60

3
500/600



D-15

（0.75kW、1.5kW）外形寸法図脚 取 付
三 相

■掲載図面に該当する定格伝達能力表はD-5ページをご覧ください。

φ
22
公
差
h6

6

6

3.5

1－M8ネジ 
深さ12

138

15
10
0-
0.
5
0 16
0

25 25
75 75
170

4－φ10

15
0

32
36

333

20

85
φ27

50
109

■質量/13.3kg075H4

φ
32
公
差
h6

8

10 5

1－M8ネジ 
深さ12

18

19
5 23
0

12
5-
0.
5
0

30 30
87.5 87.5

200

4－φ12

15
0

45
50

380

φ27

135 65
161

30

138

■質量/25.8kg075H4

φ
28
公
差
h6

7

8

4

1－M8ネジ 
深さ12

138

18
10
5-
0.
5
0 16
0

28 28
70 70
165

4－φ12

15
0

36
42

359

26

φ27
100 57.5
137

■質量/13.9kg075H4
φ
40
公
差
h6

8

12 5

1－M8ネジ 
深さ12

22

23
0
26
5

14
5-
0.
5
0

15
0

138

45 45
107.5 107.5

250

4－φ15

55
60

413

32

φ27

150 80
187

■質量/38.8kg075H4

ギ
ヤ
ー
ド
モ
ー
タ

減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）

40 50
37.5/45 30/36

減 速 比
回転数（rpm）

120 160 200
12.5/15 9.4/11.3 7.5/9

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30

60/72 50/60

3
500/600



ギ
ヤ
ー
ド
モ
ー
タ

D-16

φ
32
公
差
h6

8

10 5

1－M8ネジ 
深さ12

18

19
5 23
0

12
0-
0.
5
0

30 30
87.5 87.5

200

4－φ12

148

17
5

45
50

413

30

φ27
120 65
146

■質量/31.3kg150H4

φ
40
公
差
h6

8

12 5

1－M8ネジ 
深さ12

148

22

23
0 26
5

14
5-
0.
5
0

45 45
107.5 107.5

250

4－φ15

17
5

φ27

55
60

457

32

150 80
187

■質量/44.3kg150H4

φ
32
公
差
h6

8

10 5

1－M8ネジ 
深さ12

148

18

19
5 23
0

12
5-
0.
5
0

30 30
87.5 87.5

200

4－φ12

17
5

45
50

431

30

φ27
135 65
161

■質量/31.3kg150H4

減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）

40 50
37.5/45 30/36

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30

60/72 50/60

3
500/600



ギ
ヤ
ー
ド
モ
ー
タ

D-17

（2.2kW）外形寸法図脚 取 付
三 相

■掲載図面に該当する定格伝達能力表はD-5ページをご覧ください。

160

φ
32
公
差
h6

8

10 5

1－M8ネジ 
深さ12

18

22
7 26
2

14
0-
0.
5
0

35 35
102.5 102.5

230

4－φ12

20
6

φ27

45
50

433

30

115 65
141

■質量/39.8kg220H4

φ
40
公
差
h6

8

12 5

1－M8ネジ 
深さ12

20
6

22

23
0 26
5

14
5-
0.
5
0

160

45 45
107.5 107.5

250

4－φ15

55
60

471

32

φ27
150 80
187

■質量/48.8kg220H4

減 速 比
回転数（rpm）

40 50
37.5/45 30/36

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30

60/72 50/60

3
500/600



ギ
ヤ
ー
ド
モ
ー
タ

D-18

φ
16
公
差
h6

5

5

3

1－M6ネジ 
深さ10

92

12 70
-0
.50 11
2

21.5 21.5
57 57
130

4－φ7

10
8

24
25

325

15

60 37
80

■質量/8.0kg010H4

φ
22
公
差
h6

6

6

3.5

1－M8ネジ 
深さ12

92

15 8
5-
0.
5
0 13
1

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

10
8

32
36

366

20

93 50
117

■質量/10.2kg010H4

φ
19
公
差
h6

6

6

3.5

1－M6ネジ 
深さ10

92

15 8
0-
0.
5
0 12
7.
5

2424
62.5 62.5
145

4－φ10

10
8

25
28

340

18

73 42.5
98

■質量/8.7kg010H4

（0.1kW）外形寸法図脚 取 付
ブレーキ付単相

■掲載図面に該当する定格伝達能力表はD-5ページをご覧ください。

減 速 比
回転数（rpm）

120 160 200
12.5/15 9.4/11.3 7.5/9

減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30 40 50

60/72 50/60 37.5/45 30/36

3
500/600



D-19

（0.2kW、0.4kW）外形寸法図脚 取 付
ブレーキ付単相

■掲載図面に該当する定格伝達能力表はD-5ページをご覧ください。

φ
16
公
差
h6

5

5

3

1－M6ネジ 
深さ10

92 100

12 70
-0
.50 11
2

21.521.5
57 57
130

4－φ7

10
8

24
25

345

15

60 37
80

■質量/9.7kg020H4

φ
22
公
差
h6

6

6

3.5

1－M8ネジ 
深さ12

92 100

15 8
5-
0.
5
0 13
1

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

10
8

32
36

386

20

93 50
117

■質量/11.9kg020H4

φ
19
公
差
h6

6

6

3.5

1－M6ネジ 
深さ10

92 100

15 8
0-
0.
5
0 12
7.
5

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

10
8

25
28

360

18

73 42.5
98

■質量/10.4kg020H4
φ
28
公
差
h6

7

8

4

1－M8ネジ 
深さ12

92 100

18
10
5-
0.
5
0 16
0

28 28
70 70
165

4－φ12

10
8

36
42

400

26

110 57.5
137

■質量/13.0kg020H4

ギ
ヤ
ー
ド
モ
ー
タ

減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）

40 50
37.5/45 30/36

減 速 比
回転数（rpm）

120 160 200
12.5/15 9.4/11.3 7.5/9

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30

60/72 50/60

3
500/600



D-20

φ
19
公
差
h6

6

6

3.5

1－M6ネジ 
深さ10

98 106

15 8
0-
0.
5
0 12
7.
5

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

12
0

25
28

381

18

73 42.5
98

■質量/12.0kg040H4

φ
28
公
差
h6

7

8

4

1－M8ネジ 
深さ12

98 106

18 1
05
-0
.50 16
0

28 28
70 70
165

4－φ12

12
0

36
42

421

26

110 57.5
137

■質量/14.6kg040H4

32
36

406

φ
22
公
差
h6

6

6

3.5

1－M8ネジ 
深さ12

15 8
5-
0.
5
0 13
1

12
0

98 106

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

20

93 50
117

■質量/13.5kg040H4
φ
32
公
差
h6

8

10 5

1－M8ネジ 
深さ12

98 106

18

19
5 23
0

12
5-
0.
5
0

30 30
87.5 87.5

200

4－φ12

12
0

45
50

447

30

135 65
161

■質量/26.5kg040H4

ギ
ヤ
ー
ド
モ
ー
タ

減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）

40 50
37.5/45 30/36

減 速 比
回転数（rpm）

120 160 200
12.5/15 9.4/11.3 7.5/9

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30

60/72 50/60

3
500/600



ギ
ヤ
ー
ド
モ
ー
タ

D-21

（0.1kW、0.2kW）外形寸法図脚 取 付
ブレーキ付三相

■掲載図面に該当する定格伝達能力表はD-5ページをご覧ください。

φ
16
公
差
h6

5

5

3

1－M6ネジ 
深さ10

92

12 70
-0
.50 11
2

21.5 21.5
57 57
130

4－φ7

10
8

24
25

266

15

60 37
80

■質量/6.5kg010H4

φ
22
公
差
h6

6

6

3.5

1－M8ネジ 
深さ12

92

15 8
5-
0.
5
0 13
1

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

10
8

32
36

307

20

93 50
117

■質量/8.7kg010H4

φ
19
公
差
h6

6

6

3.5

1－M6ネジ 
深さ10

92

15 80
-0
.50 12
7.
5

2424
62.5 62.5
145

4－φ10

10
8

25
28

281

18

73 42.5
98

■質量/7.2kg010H4

減 速 比
回転数（rpm）

120 160 200
12.5/15 9.4/11.3 7.5/9

減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30 40 50

60/72 50/60 37.5/45 30/36

3
500/600



D-22

φ
16
公
差
h6

5

5

3

1－M6ネジ 
深さ10

92

12 70
-0
.50 11
2

21.5 21.5
57 57
130

4－φ7

10
8

24
25

288

15

60 37
80

■質量/7.7kg020H4

φ
22
公
差
h6

6

6

3.5

1－M8ネジ 
深さ12

92

15 8
5-
0.
5
0 13
1

24 24
62.5 62.5
145

4－φ10

10
8

32
36

329

20

93 50
117

■質量/9.9kg020H4

φ
19
公
差
h6

6

6

3.5

1－M6ネジ 
深さ10

92

15 8
0-
0.
5
0 12
7.
5

2424
62.5 62.5
145

4－φ10

10
8

25
28

303

18

73 42.5
98

■質量/8.4kg020H4
φ
28
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■質量/11.0kg020H4
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減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）

40 50
37.5/45 30/36

減 速 比
回転数（rpm）

120 160 200
12.5/15 9.4/11.3 7.5/9

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30

60/72 50/60

3
500/600
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■質量/11.5kg040H4
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■質量/24.5kg040H4

（0.4kW、0.75kW）外形寸法図脚 取 付
ブレーキ付三相

■掲載図面に該当する定格伝達能力表はD-5ページをご覧ください。

減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）

40 50
37.5/45 30/36

減 速 比
回転数（rpm）

120 160 200
12.5/15 9.4/11.3 7.5/9

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30

60/72 50/60

3
500/600
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■質量/16.9kg075H4
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■質量/17.5kg075H4
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■質量/42.4kg075H4
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減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）

40 50
37.5/45 30/36

減 速 比
回転数（rpm）

120 160 200
12.5/15 9.4/11.3 7.5/9

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30

60/72 50/60
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■質量/34.9kg150H4
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■質量/47.9kg150H4
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■質量/34.9kg150H4

（1.5kW、2.2kW）外形寸法図脚 取 付
ブレーキ付三相

■掲載図面に該当する定格伝達能力表はD-5ページをご覧ください。

減 速 比
回転数（rpm）

60 80 100
25/30 18.8/22.5 15/18

減 速 比
回転数（rpm）

40 50
37.5/45 30/36

減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）

5 10 15 20
300/360 150/180 100/120 75/90
25 30

60/72 50/60
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■質量/44.5kg220H4
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■質量/53.5kg220H4

減 速 比
回転数（rpm）
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減 速 比
回転数（rpm）
減 速 比
回転数（rpm）
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ブレーキ構造

ブレーキの特徴・構造
１．低騒音

ブレーキカバー、Oリング等の採用により、ブレーキ動作時の衝撃音（解放および制動音）を大幅に低減しました。

２．電源装置内蔵

電源装置にサージ吸収器を内蔵。早切り時のサージを低減し、補助接点での使用が可能となりました。

３．容易な配線

6または7点端子台の採用により、配線が容易になりました。このことにより、インバータ早切り時の空中配線が不要

です。（0.1～2.2kW）

４．長寿命

2面制動方式により、安定したブレーキ性能を発揮、強力で長寿命です。

５．安全ブレーキ

無励磁制動方式（スプリング制動方式）ですので、安全ブレーキとなります。

６．ノンアスベスト材使用

ブレーキライニングはノンアスベスト材を使用しています。

７．クリーン性

全閉構造の採用により、ブレーキライニングの摩擦粉を外部にまき散らさず、クリーンな環境を維持できます。

品番
1
2
3
4
5
6
7

部品名
Oリング
十字穴付きなべ小ねじ
Vリング（屋外型のみ）
キー
ブレーキハブ
ファンカバー
ファン

品番
8
9
10
11
12
13
14

部品名
ブレーキカバー
支持板
六角ナット
止めナット
ブレーキライニング
可動鉄心
固定鉄心

品番
15
16
19

部品名
Oリング
モータ軸
電源装置（0.1～2.2kW）

１６ 

１９ 

１５ １４ １３ １２ １１ １０ ０９ 

０８ 

０７ 

０６ 

０５ 

０４ 

０３ 

０２ 

０１ 
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0.1kW 
0.2kW
0.4kW
0.75kW
1.5kW
2.2kW

出力
寸法（mm）

L1
53

31

56.5
37.5
48

L2

78.5

108.5

123.5

●手動解放レバー寸法

外観図

（注）その他の寸法は、標準品と同一です。

９０゚ 

L１ 

L２ （解放時） 

手動解放レバー 

固定具 

（運転時） 

減速機部 

モートル部 ブレーキ部 
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