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省スペースの据付に最適。

JTA
JTB

●トラベリングナットが作動するので軸方向の

取付スペースが小さくてすみます。
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太い入力軸
連結台数の多い用途に対し、十分

な強度があります。

トラベリングナット
特殊アルミ青銅を使用し耐磨耗性

にすぐれています。

高効率の減速部
多年のウォーム減速機の経験を生

かしています。

オイルバス潤滑
高速運転が可能で、メンテナンス

が容易です。

堅牢な本体ケース
型番100以上の本体ケースは鋳鋼

を採用しています。

型番025～075の本体ケースは球状

黒鉛鋳鉄（FCD450）です。

（鋳鋼製も製作します。）

高精度で太いスクリュシャフト
台形ねじを採用しています。

理想的な軸受構造
円錐コロ軸受けを採用し、 重荷重

用にはスラスト自動調心コロ軸受

けを使用しています。

高精度のウォームホイル
特殊アルミ青銅を使用し、高精度

な加工を行い、十分な強度があり

ます。

JTA構造・特長

●

●

●

●

●

●

●

作動は入力軸（ウォーム）を回すことにより、ウォームホイール（スクリュシャフト）を回転させ、トラベリングナットが移動

しますので、限られたスペースでの使用に有利です。

潤滑は、型番005・010は、ウォーム部がグリースバス、スクリュ部はグリース潤滑。型番002及び025～1250は、ウ

ォーム部がオイルバス、スクリュ部はグリース潤滑を採用しています。トラベリングナットの回り止めが必要です。（基本仕

様のスクリュトルクを参照して下さい。）

※トラベリングナットの回り止メが必要です。

●

※構造は、型番025～1250の場合を説明しています。
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能力表 はJA（E-15、16）を参照してください。

許容作動荷重・作動速度 はJA（E-17、18）を参照してください。

呼び形式 は、E-5を参照してください。

JTA基本仕様

型　　番 002�

2�

14�

10.8�

3�

6�

18�

0.50�

0.16�

21�

28�

14�

22�

1800�

�

2.7�

0.14�

1.4�

0.8�

2�

3�

2

005�

5�

22�

16.5�

5�

6�

18�

0.83�

0.28�

24�

29�

16�

23�

1800�

�

15�

0.15�

3.2�

1.8�

5�

8�

2.5

010�

10�

25�

19.5�

5�

6�

18�

0.83�

0.28�

22�

27�

15�

22�

1800�

�

30�

0.2�

6.9�

3.8�

10�

15�

3.5

025�

25�

30�

23.5�

6�

7.67�

23�

0.78�

0.26�

21�

26�

14�

21�

1800�

�

85�

0.5�

17.0�

9.7�

25�

30�

20

050�

50�

40�

31.5�

8�

7.67�

23�

1.04�

0.35�

21�

26�

13�

22�
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�

230�

0.8�

45.6�

26.3�

50�

60�

25

075�

75�

50�

39.5�

10�

7.67�

23�

1.30�

0.43�

21�

27�

13�

22�
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�

425�

1.2�

85.9�

49.9�

75�

80�

35

100�

100�

55�

42.5�

12�

7.67�

23�

1.56�

0.52�

23�

29�

15�

24�
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�

635�

1.8�

122.2�

68.0�

100�

140�

55

150�
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60�

47.5�

12�

7.67�

23�

1.56�

0.52�

22�

27�

14�

23�
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�

1015�

2.5�

196.7�

110.4�

150�
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200�
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23�

1.56�

0.52�

20�

26�

13�

22�
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�
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2.5�

277.2�

155.1�

200�

250�
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250�

70�

55�

14�

8�

24�

1.75�

0.58�

22�

27�

15�

23�

1800�

�

1975�

3.2�

358.5�

197.0�

200�

300�

90

300�

300�

85�

68�

16�

9.33�

28�

1.71�

0.57�

21�

26�

14�

22�
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�

2835�

4.0�

440.8�

242.8�

200�

400�

120

400�

400�

90�

73�

16�

10�

30�

1.60�

0.53�

18�

22�

11�

20�
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�

3955�

5.0�

654.8�

371.2�
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150
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93�

16�

10�
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22�
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�
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6.0�
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120�
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18�

9.67�

29�

1.86�

0.62�

18�

22�
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19�
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�
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7.0�

1356.4�

702.3�
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500
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18�

9.67�

29�

1.86�

0.62�

16�

19�

12�

17�

900�

�

14530�

8.0�

1999.5�

1012.9�

500�

1200�

600

1250�

1250�

160�

139�

20�

10.33�

31�

1.94�

0.65�

16�

19�

12�

17�
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�

20665�

10�

2625.7�

1314.3�

700�

1500�

700

呼び能力 

ねじ軸径 

ねじ軸谷径 

ねじピッチ 

減速比 

 

入力軸1回転 

当りの移動量 

効　率（％） 

 

 

 

最高入力回転速度 

標準ストローク 

スクリュトルク 

入力無負荷トルク 

入力起動トルク 

 

逆方向荷重 

静止時荷重 

質量 

 

 

 

 

H 

L 

H 

L 

H 

 

L 

 

 

 

 

 

H 

L

（kN） 

（㎜） 

（㎜） 

（㎜） 

 

 

 

（㎜/rev） 

（３０rpm） 

（１８００rpm） 

（３０rpm） 

（１８００rpm） 

（rpm） 

（㎜） 

（N・m） 

（N・m） 

（N・m） 

（N・m） 

（kN） 

（kN） 

（kg） 

ストローク50～500まで（50間隔）、500を越え1000まで（100間隔） 

注）　１.質量はストローク３００㎜の場合の概算値です。 
　　２.呼び能力が１２５０kNを超えるものは、当社へ問い合わせてください。 
　　３.スクリュトルク及び入力起動トルクは呼び能力時の値です。 
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JTA許容軸方向荷重

スクリュジャッキは使用条件によりねじ軸に座屈が生じな

いように、軸方向に加える荷重に制限があります。

許容座屈荷重は次の計算式から求められます。

W＝
nf・π2・E・Ⅰ・α

（オイラーの式）
L2

Ｗ：許容座屈荷重（N）

Ｅ：縦弾性係数2.06×105（N/㎜2）

Ⅰ：ねじ軸の最小断面二次モーメント（㎜4）

Ⅰ＝
πd4

64

ｄ：ねじ軸谷径（㎜）

Ｌ：軸の支持長さ（㎜）

nf：取付方法による係数

固定－自由 nf＝1/4（0.25）

支持－支持 nf＝1

固定－支持 nf＝2

α：安全係数 0.25

計算例
ジャッキ型番　JTA050を採用

基本仕様より、ねじ軸の谷径d＝31.5（㎜）

ねじ軸の最小断面図二次モーメント

Ⅰ＝
π×31.54

＝48329（㎜4）
64

軸の支持長さL＝1000（㎜）

取付方法　固定－自由 nf＝1/4とする。

許容座屈荷重

Ｗ＝
0.25×3.142×2.06×105×48329×0.25

10002

≒6135（N）＝6.1（kN）

ただし許容座屈荷重が呼び能力をこえる場合、許容軸方向

荷重は呼び能力を上限とします。

軸
の
支
持
長
さ
L

ジャッキ固定 

軸端自由 

1500
1250
1000

750

500
400

300
250
200

150

100

75

50

25

10

2

5

1

100

グラフ1　固定－自由 型番 
nf =1/4
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軸の支持長さ（㎜） 

軸
方
向
荷
重
 

マキシ_31-33折-E33-E63  06.5.29 1:45 PM  ページ 49



ジ
ャ
ッ
キ

E-50

軸
の
支
持
長
さ
L

ジャッキ支持 

軸端支持 

軸
の
支
持
長
さ
L

ジャッキ固定 

軸端支持 
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軸
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nf =1グラフ2　支持－支持 型番 
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軸
方
向
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nf =2グラフ3　固定－支持 型番 
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外形寸法表

型　番 

A 

AB 

HL 

HM 

D 

CC 

E 

F1 

F2 

M 

N 

HS 

U 

T 

V 

I 

G 

Z 

Y 

P 

P2 

R 

H 

J 

d1 

K 

L 

L1 

ID 

OD 

PD 

O 

X

120

60

33

57

55

25

45

44

56

65

120

20

11

4

12.5

15

10

10

4

5

10

124

95

190

15

42

50

25

36

61

47

6.5

4

140

70

37

63

65

32

55

49

66

75

135

25

14

5

16

20

10

10

4

5

10

126

105

200

17

40

50

30

40

76

56

9

4

005 010

標準寸法 

※JA002の寸法図は、E-54をご覧ください。 
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R
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U（押上型）

D（引上型）

入力軸詳細 
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外形寸法表
標準寸法 
型番 025 050 075 100 150 200 250 300 400 500
A 
AB 
H 
H1 
HL 
J 
K 
L 
D 
P1 
P2 
CC 
E 
F1 
F2 
M 
N 
HS 
U 
T 
V 
I 
G 
Z 
Y 
O 
X 
ID 
PD 
OD 
R 
SD

190
95
105
115
45
200
50
60
70
10
20
40
75
50
80
96
150
30
15
5
17
25
12
11
4
10
6
50
66
86
110
TM30×6

220
110
120
130
50
235
68
80
90
10
20
50
90
65
100
120
195
30
18
6

20.5
25
15
14
4
12
6
65
85
109
135
TM40×8

260
130
138
148
60
275
85
100
110
10
20
60
105
80
120
140
235
40
22
6

24.5
35
16
18
4
14
6
80
104
132
155
TM50×10

300
150
165
180
70
320
92
110
125
10
25
70
115
95
145
165
285
45
28
8
31
38
20
22
4
14
6
90
114
142
180
TM55×12

330
165
180
192
80
350
100
120
140
10
22
80
130
105
155
180
305
50
32
10
35
43
20
22
4
18
6

100
132
168
190
TM60×12

350
175
210
228
90
410
115
140
140
20
38
80
130
105
155
180
305
50
32
10
35
43
20
22
4
22
6

110
145
189
230
TM65×12

380
190
220
240
95
410
115
140
170
10
30
90
160
125
170
216
345
55
32
10
35
47
22
26
4
22
6

110
145
189
220
TM70×14

420
210
225
250
95
450
145
170
180
10
35
100
180
130
185
240
371
60
38
10
41
53
25
30
4
26
6

135
183
235
260
TM85×16

450
225
250
265
110
490
150
180
190
10
25

120
190
150
215
260
430
60
42
12
45
52
28
33
4
30
6

145
200
260
270
TM90×16

490
245
280
300
125
560
180
220
225
10
25

135
210
170
240
290
485
65
48
14

51.5
55
35
39
4
33
6

176
242
315
310

TM110×16

N
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φUh７ 

φUh７ 
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H
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H
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φ
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－
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H
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ス
ト
ロ
ー
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H
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R
＋
ス
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ー
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φIDh１０ 
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U（押上型）

D（引上型）

入力軸詳細 

※型番100～500の
0

場合、V－0.3
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型　番 

A 

AB 

H 

H1 

HL 

J 

K 

L 

D 

P1 

P2 

CC 

E 

F1 

F2 

M 

N 

HS 

U 

T 

V 

I 

G 

Z 

Y 

O 

X 

ID 

PD 

OD 

R 

SD

590

295

320

345

130

645

200

240

250

20

45

155

260

195

285

350

564

80

68

20

72.5

69

35

45

4

39

8

200

270

348

385

TM120×18

790

395

455

475

195

855

275

320

350

20

45

200

390

310

390

500

800

100

85

22

90

87

45

52

6

45

8

250

335

425

465

TM160×20

750 1250

660

330

380

400

160

745

240

280

300

20

45

175

320

250

320

410

660

90

75

20

79.5

78

40

45

6

39

8

230

300

378

425

TM140×18

1000

標準寸法 

M E

Y－φZ
X－φ０ 

CC

φUh７ 

I H
S

A
B

A

A
B

H
SI

φUh７ 

F２ F１ 

N

φ
PD

Th９ 

V
－
０
.３
 

０
 

SD

φIDh１０ 

K

L

φ０D

H
P２
 P１
 

G H
L

φDh１０ 

J＋
ス
ト
ロ
ー
ク
 

SD

φIDh１０ 

φ０D

φDh１０ 

K

L

P１
 

G

H１
 

R
＋
ス
ト
ロ
ー
ク
 

H
L

入力軸詳細 

U（押上型）

D（引上型）

外形寸法表
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D（引上型）

外形寸法表

4-φ6.6 4-φ5.5

71 55
φ10h7
4828

90

25
φ10h7

20
60

60
20

12
0

P
C
D
 40

4
8

8
4

U（押上型）

φ8h7

15

φ50

φ25h9 18 2
5

30
12
37

13
4＋
ス
ト
ロ
ー
ク
 

φ47＋0.20

φ31

12

5

ベース無し

ベース有り

4-φ5.5 4-φ5.5

φ10h7

20

12
0

20

P
C
D
 40

25

φ10h7

5571

6343
118

4
8

8
4

60
60

12
37

49
86

60
＋
ス
ト
ロ
ー
ク
 

25

φ25h9

φ50

31

φ8h7

φ47＋0.20

15

5

18

※本図は、軸配置Cを表します。

入力軸詳細 

9
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ボールナットとトラベリングナットを一体化
ボールナットに均一で安定した荷

重が加わる構造のため、安全で寿

命が長くなっています。

太い入力軸
連結台数の多い用途に対し、十分

な強度があります。

高効率の減速部
多年のウォーム減速機の経験を生

かしています。

オイルバス潤滑
高速運転が可能で、メンテナンス

が容易です。

堅牢な本体ケース
型番100以上の本体ケースは鋳鋼

を採用しています。

型番025～075の本体ケースは球状

黒鉛鋳鉄（FCD450）ですが、鋳鋼

製も製作します。

高精度で太いスクリュシャフト
ボールねじを採用しています。

理想的な軸受構造
円錐コロ軸受けを採用し、重荷重

用にはスラスト自動調心コロ軸受

けを使用しています。

高精度のウォームホイル
特殊アルミ青銅を使用し、高精度

な加工を行い、十分な強度があり

ます。

JTB構造・特長

作動は入力軸（ウォーム）を回すことにより、ウォームホイール（スクリュシャフト）を回転させ、トラベリングナットが移動

しますので、限られたスペースでの使用に有利です。

潤滑は、型番005と010は、ウォーム部がグリースバス、スクリュ部はグリース潤滑。型番025～200は、ウォーム部が

オイルバス、スクリュ部はグリース潤滑を採用しています。トラベリングナットの回り止め処置が必要です。（基本仕様の

スクリュトルクを参照して下さい。）

●

●

●

●

●

●

●

●

※構造は、型番025～1250の場合を説明しています。
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JTB基本仕様

呼び形式 は、E-5を参照してください。

型　　番 

呼び能力 

ねじ軸径 

ねじ軸谷径 

ねじピッチ 

減速比 

 

入力幅1回転 

当りの移動量 

効　率（％） 

 

 

 

最高入力回転速度 

標準ストローク 

スクリュトルク 

入力無負荷トルク 

入力起動トルク 

 

保持トルク 

 

逆方向荷重 

静止時荷重 

質量 

 

 

 

 

H 

L 

H 

L 

H 

 

L 

 

 

 

 

 

H 

L 

H 

L

（kN） 

（㎜） 

（㎜） 

（㎜） 

 

 

 

（㎜/rev） 

（３０rpm） 

（１８００rpm） 

（３０rpm） 

（１８００rpm） 

（rpm） 

（㎜） 

（N・m） 

（N・m） 

（N・m） 

（N・m） 

（N・m） 

（N・m） 

（kN） 

（kN） 

（kg） 

ストローク50～500まで（50間隔）、500を越え1000まで（100間隔） 

注）　１.質量はストローク３００㎜の場合の概算値です。 
　　２.呼び能力が２００kNを超えるものは、当社へ問い合わせてください。 
　　３.スクリュトルク、入力起動トルク、保持トルクは呼び能力時の値です。 

005�

5�

20�

17.5�

5�

6�

18�

0.83�

0.28�

58�

71�

39�

57�

1800�

�

5�

0.15�

1.4�

0.8�

0.4�

0.1�

5�

8�

2.5

010�

10�

25�

22�

5�

6�

18�

0.83�

0.28�

59�

72�

40�

59�

1800�

�

10�

0.2�

2.7�

1.5�

0.7�

0.2�

10�

15�

3.5

025�

25�

25�

19�

10�

7.67�

23�

1.30�

0.44�

57�

71�

37�

58�

1800�

�

45�

0.5�

10.6�

6.2�

2.4�

1.1�

25�

30�

20

050�

50�

36�

30�

10�

7.67�

23�

1.30�

0.44�

57�

72�

36�

58�

1800�

�

90�

0.8�

21.5�

12.6�

4.4�

2.5�

50�

60�

25

075�

75�

40�

35�

10�

7.67�

23�

1.30�

0.44�

56�

72�

35�

59�

1800�

�

140�

1.2�

32.5�

19.2�

6.3�

4.1�

75�

80�

35

100�

100�

50�

45�

10�

7.67�

23�

1.30�

0.44�

59�

73�

39�

62�

1800�

�

190�

1.8�

41.3�

23.5�

10.3�

3.5�

100�

140�

55

150�

150�

50�

42�

16�

7.67�

23�

2.09�

0.70�

58�

74�

38�

62�

1800�

�

425�

2.5�

98.2�

55.7�

23.8�

9.3�

150�

170�

65

200�

200�

63�

55�

16�

7.67�

23�

2.09�

0.70�

58�

74�

38�

62�

1800�

�

575�

2.5�

130.2�

73.4�

31.7�

12.4�

200�

250�

80
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００５ 
０１０ 
０２５ 
０５０ 
０７５ 
１００ 
１５０ 
２００ 

型番 12001800 1500 1000 900 750 500 250 100 50入力軸回転速度（rpm） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 

 

5�
0.333�
0.545�
0.019�
0.070�

10�
0.333�
0.558�
0.025�
0.125�

25�
0.522�
0.538�
0.063�
0.467�

50�
0.522�
0.552�
0.101�
0.888�

75�
0.522�
0.563�
0.151�
1.309�
100�

0.522�
0.592�
0.226�
1.695�
150�

0.835�
0.593�
0.314�
3.833�
200�

0.835�
0.593�
0.314�
5.007

5�
0.500�
0.568�
0.028�
0.102�

10�
0.500�
0.589�
0.038�
0.179�

25�
0.783�
0.580�
0.094�
0.656�

50�
0.783�
0.581�
0.151�
1.273�

75�
0.783�
0.590�
0.226�
1.884�
100�

0.783�
0.617�
0.339�
2.453�
150�

1.252�
0.625�
0.471�
5.480�
200�

1.252�
0.625�
0.471�
7.149

5�
0.417�
0.556�
0.024�
0.086�

10�
0.417�
0.573�
0.031�
0.153�

25�
0.652�
0.559�
0.079�
0.565�

50�
0.652�
0.572�
0.126�
1.076�

75�
0.652�
0.576�
0.188�
1.604�
100�

0.652�
0.605�
0.283�
2.079�
150�

1.043�
0.609�
0.393�
4.676�
200�

1.043�
0.609�
0.393�
6.104

5�
0.250�
0.526�
0.014�
0.054�

10�
0.250�
0.544�
0.019�
0.095�

25�
0.391�
0.519�
0.047�
0.361�

50�
0.391�
0.524�
0.075�
0.698�

75�
0.391�
0.535�
0.113�
1.027�
100�

0.391�
0.568�
0.170�
1.318�
150�

0.626�
0.579�
0.236�
2.939�
200�

0.626�
0.579�
0.236�
3.840

5�
0.139�
0.490�
0.008�
0.031�

10�
0.139�
0.504�
0.010�
0.056�

25�
0.217�
0.484�
0.026�
0.213�

50�
0.217�
0.486�
0.042�
0.415�

75�
0.217�
0.489�
0.063�
0.619�
100�

0.217�
0.522�
0.094�
0.788�
150�

0.348�
0.529�
0.131�
1.775�
200�

0.348�
0.529�
0.131�
2.323

5�
0.028�
0.420�
0.002�
0.007�

10�
0.028�
0.427�
0.002�
0.013�

25�
0.043�
0.396�
0.005�
0.051�

50�
0.043�
0.392�
0.008�
0.101�

75�
0.043�
0.395�
0.013�
0.150�
100�

0.043�
0.431�
0.019�
0.187�
150�

0.070�
0.428�
0.026�
0.433�
200�

0.070�
0.428�
0.026�
0.568

5�
0.278�
0.531�
0.013�
0.159�

10�
0.278�
0.551�
0.021�
0.105�

25�
0.435�
0.525�
0.052�
0.397�

50�
0.435�
0.535�
0.084�
0.761�

75�
0.735�
0.547�
0.126�
1.119�
100�

0.435�
0.578�
0.188�
1.442�
150�

0.696�
0.585�
0.262�
3.235�
200�

0.696�
0.585�
0.262�
4.226

5�
0.208�
0.516�
0.012�
0.045�

10�
0.208�
0.532�
0.016�
0.081�

25�
0.326�
0.505�
0.039�
0.308�

50�
0.326�
0.513�
0.063�
0.593�

75�
0.326�
0.522�
0.094�
0.875�
100�

0.326�
0.554�
0.141�
1.122�
150�

0.522�
0.560�
0.196�
2.526�
200�

0.522�
0.560�
0.196�
3.302

5�
0.069�
0.456�
0.004�
0.017�

10�
0.069�
0.467�
0.005�
0.030�

25�
0.109�
0.439�
0.013�
0.116�

50�
0.109�
0.441�
0.021�
0.226�

75�
0.109�
0.441�
0.031�
0.340�
100�

0.109�
0.477�
0.047�
0.427�
150�

0.174�
0.485�
0.065�
0.962�
200�

0.174�
0.485�
0.065�
1.261

5�
0.014�
0.397�
0.001�
0.004�

10�
0.014�
0.409�
0.001�
0.007�

25�
0.022�
0.376�
0.003�
0.027�

50�
0.022�
0.370�
0.004�
0.053�

75�
0.022�
0.379�
0.006�
0.078�
100�

0.022�
0.398�
0.009�
0.100�
150�

0.035�
0.400�
0.013�
0.230�
200�

0.035�
0.400�
0.013�
0.303

JTB能力表（減速比L）

JTB能力表（減速比Ｈ）

００５ 
０１０ 
０２５ 
０５０ 
０７５ 
１００ 
１５０ 
２００ 

型番 12001800 1500 1000 900 750 500 250 100 50入力軸回転速度（rpm） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 
荷重（kN） 
速度（m/min） 

効率 
損失動力（kW） 
動力（kW） 

 

5�
1.000�
0.693�
0.019�
0.139�

10�
1.000�
0.700�
0.025�
0.263�

25�
1.565�
0.691�
0.063�
1.006�

50�
1.565�
0.699�
0.101�
1.966�

75�
1.565�
0.705�
0.151�
2.925�
100�

1.565�
0.719�
0.226�
3.853�
150�

2.503�
0.720�
0.314�
9.006�
200�

2.503�
0.720�
0.314�

11.903

5�
1,500�
0.707�
0.028�
0.205�

10�
1,500�
0.718�
0.038�
0.386�

25�
3.347�
0.713�
0.094�
1.466�

50�
2.347�
0.715�
0.151�
2.886�

75�
2.347�
0.719�
0.226�
4.306�
100�

2.347�
0.733�
0.339�
5.675�
150�

3.755�
0.735�
0.471�
13.243�

200�
3.755�
0.735�
0.471�
17.500�

5�
1.250�
0.699�
0.024�
0.173�

10�
1.250�
0.709�
0.031�
0.325�

25�
1.956�
0.703�
0.079�
1.238�

50�
1.956�
0.709�
0.126�
2.424�

75�
1.956�
0.712�
0.188�
3.622�
100�

1.956�
0.726�
0.283�
4.772�
150�

3.129�
0.728�
0.393�

11.138�
200�

3.129�
0.728�
0.393�

14.720

5�
0.750�
0.682�
0.014�
0.106�

10�
0.750�
0.692�
0.019�
0.199�

25�
1.173�
0.680�
0.047�
0.766�

50�
1.173�
0.683�
0.075�
1.507�

75�
1.173�
0.690�
0.113�
2.239�
100�

1.173�
0.707�
0.170�
2.936�
150�

1.877�
0.713�
0.236�
6.819�
200�

1.877�
0.713�
0.236�
9.013

5�
0.417�
0.660�
0.008�
0.060�

10�
0.417�
0.669�
0.010�
0.114�

25�
0.652�
0.653�
0.026�
0.442�

50�
0.652�
0.659�
0.042�
0.866�

75�
0.652�
0.660�
0.063�
1.297�
100�

0.652�
0.678�
0.094�
1.697�
150�

1.043�
0.683�
0.131�
3.949�
200�

1.043�
0.683�
0.131�
5.221

5�
0.083�
0.610�
0.002�
0.013�

10�
0.083�
0.615�
0.002�
0.025�

25�
0.130�
0.595�
0.005�
0.097�

50�
0.130�
0.593�
0.008�
0.192�

75�
0.130�
0.596�
0.013�
0.286�
100�

0.130�
0.610�
0.019�
0.375�
150�

0.209�
0.619�
0.026�
0.869�
200�

0.209�
0.619�
0.026�
1.150

5�
0.833�
0.685�
0.016�
0.117�

10�
0.833�
0.695�
0.021�
0.221�

25�
1.304�
0.684�
0.052�
0.847�

50�
1.304�
0.686�
0.084�
1.668�

75�
1..304�
0.694�
0.126�
2.474�
100�

1.304�
0.713�
0.188�
3.236�
150�

2.086�
0.716�
0.262�
7.545�
200�

2.086�
0.716�
0.262�
9.973

5�
0.625�
0.676�
0.012�
0.089�

10�
0.625�
0.685�
0.016�
0.168�

25�
0.978�
0.672�
0.039�
0.646�

50�
0.978�
0.675�
0.063�
1.270�

75�
0.978�
0.679�
0.094�
1.894�
100�

0.978�
0.695�
0.141�
2.486�
150�

1.565�
0.703�
0.196�
5.760�
200�

1.565�
0.703�
0.196�
7.615

5�
0.208�
0.636�
0.004�
0.031�

10�
0.208�
0.643�
0.005�
0.059�

25�
0.326�
0.628�
0.013�
0.229�

50�
0.326�
0.631�
0.021�
0.451�

75�
0.326�
0.631�
0.031�
0.677�
100�

0.326�
0.646�
0.047�
0.888�
150�

0.522�
0.657�
0.065�
2.050�
200�

0.522�
0.657�
0.065�
2.711

5�
0.042�
0.595�
0.001�
0.007�

10�
0.042�
0.598�
0.001�
0.013�

25�
0.065�
0.577�
0.003�
0.050�

50�
0.065�
0.508�
0.004�
0.098�

75�
0.065�
0.576�
0.006�
0.148�
100�

0.065�
0.593�
0.009�
0.193�
150�

0.104�
0.597�
0.013�
0.450�
200�

0.104�
0.597�
0.013�
0.595
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JTB許容作動荷重・作動速度

下表の荷重・速度線図の範囲内で使用してください。

荷重・速度線図（減速比Ｈ）

kN

1

作動速度  mm/min

500

作
動
荷
重
 

1000 1500 2000 2500 35003000

2

5

10

25

50
75
100
150
200
250
300

005

010

025

050

075
100
150
200

荷重・速度線図（減速比L）

kN

1

作動速度  mm/min

500

作
動
荷
重
 

1000

2

5

10

25

50
75
100
150
200
250
300

005

010

025

050

075
100
150
200
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JTB許容軸方向荷重

軸
の
支
持
長
さ
L

ジャッキ固定 

軸端自由 

300
250
200

150

100

75

50

25

10

2

5

1

100

グラフ1　固定－自由 型番 
nf =1/4

500 10000500020001000

kN

軸の支持長さ（㎜） 

軸
方
向
荷
重
 

005

010

025

050
075

100

150

200

ボールスクリュジャッキは、使用条件によりねじ軸に座屈

が生じないように、軸方向に加える荷重に制限があります。

許容座屈荷重は次の計算式から求められます。

W＝
nf・π2・E・Ⅰ・α

（オイラーの式）
L2

Ｗ：許容座屈荷重（N）

Ｅ：縦弾性係数2.06×105（N/㎜2）

Ⅰ：ねじ軸の最小断面二次モーメント（㎜4）

Ⅰ＝
πd4

64

ｄ：ねじ軸谷径（㎜）

Ｌ：軸の支持長さ（㎜）

nf：取付方法による係数

固定－自由 nf＝1/4（0.25）

支持－支持 nf＝1

固定－支持 nf＝2

α：安全係数 0.25

計算例
ジャッキ型番　JTB150を採用

基本仕様より、ねじ軸の谷径d＝42（㎜）

ねじ軸の最少断面二次モーメント

Ⅰ＝π×424/64＝152745（㎜4）

軸の支持長さL＝1200（㎜）

取付方法　固定－支持 nf＝2とする。

許容座屈荷重

Ｗ＝
2×3.142×2.06×105×152745×0.25

12002

≒107800（N）＝107.8（kN）

ただし許容座屈荷重が呼び能力をこえる場合、許容軸方向

荷重は呼び能力を上限とします。
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軸
の
支
持
長
さ
L

ジャッキ支持 

軸端支持 
軸
の
支
持
長
さ
L

ジャッキ固定 

軸端支持 

300
250
200

150

100

75

50

25

10

2

5

1

100 500 10000500020001000

kN

軸の支持長さ（㎜） 

軸
方
向
荷
重
 

nf =1グラフ2　支持－支持 型番 
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010
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100
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10
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100 500 10000500020001000
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nf =2グラフ3　固定－支持 型番 
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050
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5

10

kN

1

100

75

50

25

150

200
250
300

1

作
動
荷
重
 

5 10 50 100 500 1000

005

010

050

075

025

100

150

200

寿命距離  km

JTB走行寿命距離

走行寿命距離線図
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外形寸法表及び 

型　番 

A 

AB 

HL 

HM 

D 

CC 

E 

F1 

F2 

M 

N 

HS 

U 

T 

V 

I 

G 

Z 

Y 

P1 

P2 

R 

H 

J 

d1 

K 

L 

L1 

ID 

OD 

PD 

O 

X 

B 

W

120

60

33

57

55

25

45

44

56

65

120

20

11

4

12.5

15

10

10

4

5

10

124

95

190

15

36

46

25

40

60

50

4.5

5

28

27

140

70

37

63

65

32

55

49

66

75

135

25

14

5

16

20

10

10

4

5

10

146

105

220

17

54

66

30

42

71

57

6.6

5

28

31

005 010

標準寸法 

φUh7

CC

W

X－φ0

Y－φZ

M E

φ
P
D

φUh7

N

F1 F2

I
I

H
S

A
B

A

A
B

B
H
S

Th９ 

V
－
０
.１
３
 

０
 

 φd1h7

φ0D M6×1

グリースニップル 

φID

L1

J+
ス
ト
ロ
ー
ク
 

P
2

L

H
M

H
LG

P１
 

K

φD－０.３ 
　－０.1

H
M

H
L

K L

L1

G
P１
 

φID

グリースニップル 

φ0D

M6×1

φd1h7

H
R
+ス
ト
ロ
ー
ク
 

φD－０.３ 
　－０.１ 

入力軸詳細 

U（押上型）

D（引上型）



ジ
ャ
ッ
キ

E-63

外形寸法表
標準寸法 
型番 025 050 075 100 150 200
A 
AB 
H 
H1 
HL 
J 
K 
L 
D 
P1 
P2 
CC 
E 
F1 
F2 
M 
N 
HS 
U 
T 
V 
I 
G 
Z 
Y 
O 
X 
ID 
PD 
OD 
R 
SD 
B 
W

190
95
105
115
45
205
47
62
70
10
20
40
75
50
80
96
150
30
15
5
17
25
12
11
4
9
5
44
62
80
115
φ25×10

34
37

220
110
120
130
50
260
80
98
90
10
20
50
90
65
100
120
195
30
18
6

20.5
25
15
14
4
11
5
60
80
102
160
φ36×10

42
46

260
130
138
148
60
310
100
120
110
10
20
60
105
80
120
140
235
40
22
6

24.5
35
16
18
4
14
5
65
90
114
190
φ40×10

44
50

300
150
165
180
70
340
100
122
125
10
25
70
115
95
145
165
285
45
28
8
31
38
20
22
4
18
5
80
110
140
200
φ50×10

52
59

330
165
180
192
80
380
118
146
140
10
22
80
130
105
155
180
305
50
32
10
35
43
20
22
4
22
5
85
125
163
220
φ50×16

57
63

350
175
210
228
90
445
130
158
140
20
38
80
130
105
155
180
305
50
32
10
35
43
20
22
4

18
6

122
150
180
265
φ63×16
－ 
－ 

X－φ０ 

φUh７ 

φUh７ 

φ
P
D

N

F１ 

M E

I
I

B

A

A
B

A
B

H
S

H
S

F２ 

CC

WY－φZ

Th９ 

V
－
０
.１
３
 

０
 

φID

φ０D

K

L

φP
D

Rc１/８ 

X－φ０ 

給脂用 

ザグリφ２６深サ１７.５ 

φID

φ０D

φDh１０ 

SD

M６×１ 

J＋
ス
ト
ロ
ー
ク
 

K

P１
 P２
 

G H
L

H

L

SD

φID
M６×１ 

φ０D

φDh１０ 

K

L
H
L

H１
 

P１
 

G

R
＋
ス
ト
ロ
ー
ク
 

入力軸詳細 

U（押上型）

D（引上型）

JTB200のみトラベリングナットは上記形状になります。

※型番100～500の
0

場合、V－0.3




